Soluzioni esercizi proposti

Sistemi elettrici

Es. 2
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Rappresentazione in variabili di stato:
X 1
() = Ax(1)+ Bu(r) e
con x=|x, |=|i; |, u=v, y=v
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Es. 3
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Rappresentazione in variabili di stato:

x(t) = Ax(t)+ Bu(t) {xl } |:VC}
con x= = , U=V, y=vi;
y(t) = Cx(t)+ Du(t) i;
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Sistemi meccanici in traslazione

Es. 2

Rappresentazione in variabili di stato:

x(t) = Ax(t) + Bu(t)
y(t) = Cx(t)+ Du(t)
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